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(54) Systeme de vision d'accostage d'un vehicule industhel 

(57) L'invention concerne un systeme de vision 
d'accostage d'un vehicule industriel dote d'un equipe- 
ment exterieur, tel qu'un retroviseur a bras en suspen- 
sion, du cote oppose au conducteur, comportant: 



une petite camera electronique numerique (18) in- 
tegree dans le bras du retroviseur (1 9), orientee 
vers le sol, le long de la cabine de pilotage, de facon 
a couvrir totalement une zone d'ombre (12) situee 
sous le champ de vision laterale (1 1 ) du conducteur 
et Tangle mort (16) du miroir (8) principal de retro- 
vision le long des roues (6) de la cabine ; 
un ecran (22) LCD, dans la cabine de pilotage (3); 
un dispositif d'eclairage d'accostage (23), fixe a I'ex- 
.terieur de la cabine et destine a eclairer le sol ob- 
serve par la camera pendant la nuit; 
des moyens elect roniques (24) de controle du fonc- 
tionnement du systeme. 
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Description 

[0001] L'invention concerne un systeme de vision 
d'accostage en champ large d'un vehicule industriei, de 
type camion ou autocar par exemple. La vision d'accos- 
tage d'un vehicule industriei est la vision que peut avoir 
le conducteur de la partie du sol qui se trouve le long de 
la cabine de pilotage, du cote du passager. Le conduc- 
teur ne peut voir cette partie de la route en raison de sa 
position dans la cabine de pilotage, en hauteur et du 
cote oppose, meme si la portiere du cote du passager 
etait entierement transparente. 

[0002] La figure 1, qui est une vue schematique de 
face d'un vehicule industriei 1, illustre la position d'un 
conducteur 2 place dans la cabine ds pilotage 3, qui est 
situee en hauteur par rapport au sol 4 au-dessus du 
chassis 5 et des roues 6. 

Le vehicule est equipe de deux retroviseurs lateraux, un 
premier 7 du c6te du conducteur et un second 8 du cote 
du passager. A travers la fenetre 9 de la portiere 1 0 du 
cote du passager, le conducteur a un certain champ 11 
de vision laterale defini par I'ouverture de cette fenetre. 
II existe une zone d'ombre 1 2 dans la vision que le con- 
ducteur a de I'exterieur de la cabine, situee sous le 
champ 11 de vision laterale le long de la cabine de pi- 
lotage, vue de face. 

[0003] La figure 2, qui est une vue schematique de 
dessus d'un vehicule industriei, illustre la zone 120 de 
vision d'accostage reglementaire, sur le sol le long de 
la roue avant 6 du cote du passager, utile pour realiser 
en toute securite les manoeuvres d'accostage le long 
d'un quai, d'un trottoir par exemple. La figure montre 
egalement la trace au sol du champ de vision 13 d'un 
retroviseur lateral. II subsiste une zone d'ombre 16 le 
long de la cabine 3, dont la trace au sol est representee 
sur la figure 2. 

[0004] Une solution actuelle pour pallier la zone d'om- 
bre dans le champ de vision d'accostage du conducteur 
consiste a fixer un miroir 15 au-dessus de la portiere 10 
du cote du passager, destine a couvrir la vision directe 
d'une partie de cette zone d'ombre 1 2 comme le montre 
la figure 3 qui est une vue schematique de face d'un 
vehicule industriei. Un tel miroir est appele miroir de vi- 
sion d'accostage. Cependant, la couverture du champ 
de vision d'accostage assuree par ce miroir classique 
ne couvre pas totalement la zone d'ombre 12 vue de 
face et il subsiste une autre zone d'ombre 16 appelee 
angle mort pour la retrovision par miroirs classiques. 
[0005] La figure 4 est une vue en perspective d'une 
cabine de pilotage 3 d'un vehicule industriei 1, dont le 
cote passager est dote d'un retroviseur principal 8, as- 
socie a un miroir grand angle 17 et a un miroir d'accos- 
tage 15. 

[0006] Pour resoudre ce probleme, l'invention propo- 
se un systeme de vision d'accostage offrant au conduc- 
teur d'une part un champ de vision d'accostage plus 
grand que celui donne par un miroir d'accostage classi- 
que et d'autre part un champ de vision laterale. du cote 



du passager, qui couvre egalement I'angle mort existant 
sur les vehicules industriels ou utilrtaires actuels. 
[0007] Ce systeme de vision d'accostage ccmprend 
essentiellement une camera electronique integree dans 
5 un equipement exterieur a la cabine de pilotage, au ni- 
veau du coin avant superieurdu pavilion du cote oppose 
au conducteur, associee a des moyens d'eclairage 
d'une part et a un ecran video interieur d'autre part. Cet 
equipement peut etre soit un retroviseur a bras en sus- 
io pension, soit une visiere pare-soleil au-dessus du pare- 
brise, soit un boitier de signalisation exterieure dechan- 
gement de direction par feux clignotants. 
[0008] Pour cela, Pobjet de l'invention est un systeme 
de vision d'accostage d'un vehicule industriei, dote d'un 
75 equipement exterieur dont une partie au moins depasse 
du coin avant superieur du pavilion de la cabine de pi- 
lotage place du cote oppose au conducteur, et d'un re- 
troviseur portant au moins un miroir principal de retro- 
vision et un miroir grand angle adjacents, place du c6te 
20 oppose au conducteur, caracterise en ce qu'il 
comporte ; 

une camera electronique numerique integree dans 
I'equipement exterieur, de dimensions et de poids 

25 faibles par rapport a ceux de I'equipement, avec un 
objectif oriente vers le sol, le long de la cabine de 
pilotage, de facon a couvrir totalement une zone 
d'ombre situee sous le champ de vision laterale du 
conducteur et le volume de Tangle mort du miroir 

30 principal de retrovision combine avec le miroir 
grand angle le long des roues de la cabine de 
pilotage ; 

un moniteur video ou ecran de type a cristaux liqui- 
des, place a I'interieur de la cabine de pilotage ; 

35 - un dispositif d'eclairage d'accostage, fixe a I'exte- 
rieur de la cabine et destine a eclairerle sol observe 
par la camera pendant la nuit ; 
des moyens electroniques de controle du fonction- 
nementdu systeme, soitde I'alimentation electrique 

40 de la camera, de I'ecran et du dispositif d'eclairage, 
a partir de la batterie du vehicule, et de la visuali- 
sation et/ou de la commutation des signaux video. 

[0009] Selon un premier mode de realisation, le vehi- 
45 cule industriei est dote d'au moins un retroviseur a bras 
en suspension portant au moins un miroir principal de 
retrovision et un miroir grand angle adjacents, place du 
cote oppose au conducteur, et le systeme de vision d'ac- 
costage est caracterise en ce qu'il comprend : 

so 

une camera electronique numerique integree dans 
le bras du retroviseur, de dimensions et de poids 
faibles par rapport a ceux du retroviseur, avec un 
objectif oriente vers le sol, le long de la cabine de 
55 pilotage, de facon a couvrir totalement une zone 
d'ombre situee sous le champ de vision laterale du 
conducteur et le volume de Tangle mort du miroir 
principal de retrovision combine avec le miroir 
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grand angle le long des roues de la cabine de 
pilotage ; 

un moniteur video ou ecran de type a cristaux liqui- 
des. place a I'interieur de la cabine de pilotage: 
un dispositif d'eclairage d'accostage, fixe a I'exte- s 
rieur de la cabine et destine a eclairer le sol observe 
par la camera pendant la nuit; 
des moyens electroniques de controle du fonction- 
nement du systeme, soit de I'al indentation electrique 
de ia camera, de I'ecran et du dispositif d'eclairage, to 
a partir de ia batterie du vehicule, et de la visuali- 
sation et/ou de la commutation des signaux video. 

[0010] Selon un autre modede realisation, le systeme 
de vision d'accostage est loge dans une partie d'une vi- ts 
siere pare-soleil, situee dans le prolongement du pa- 
vilion devant le pare-brise, cette partie depassant late- 
ralement. 

[0011] Selon un troisieme mode de realisation, le sys- 
teme de vision d'accostage est loge dans un boitier de 20 
feux clignotants depassant lateralement du coin supe- 
rieurde la cabine de pilotage, cote passager 
[0012] D'autres caracteristiques et avantages de In- 
vention apparaitront a la lecture de la description d'un 
exemple de realisation, illustree par les figures 5 a 11. 25 
L'ensemble de la description est alors illustre par les fi- 
gures suivantes qui sont : 

- la figure 1 : une vue schematique de face d'un ve- 
hicule industriel ; 30 
la figure 2 : une vue schematique de face d'un ve- 
hicule industriel equipe d'un miroir d'accostage 
classique ; 

la figure 3 : une vue de dessus d'un vehicule indus- 
triel avec les traces au sol des champs de vision 35 
lateraux du conducteur ; 

la figure 4 : une vue en perspective d'une cabine de 
pilotage d'un vehicule industriel equipee de miroirs; 
la figure 5 : une vue schematique en coupe d'un 
systeme de vision d'accostage selon Pinvention, 40 
place dans un retroviseur a bras en suspension ; 
la figure 6 : une vue schematique de I'arriere de la 
cabine de pilotage 3 d'un vehicule industriel, equipe 
du systeme selon I'invention, 

les figures 7 et 8 : deux variantes d'un bioc d'eclai- 45 
rage d'accostage selon I'invention ; 
la figure 9 : une vue schematique laterale d'une ca- 
bine de pilotage, equipee du systeme selon 
I'invention ; 

la figure 10 : une vue en perspective d'une cabine so 
de pilotage d'un vehicule industriel equipee d'une 
visiere pare-soleil ; 

la figure 11 : une vue en perspective d'une cabine 
de pilotage d'un vehicule industriel equipee d'un 
boitier de signaiisation exterieure de changement ss 
de direction ; 

la figure 12 : une vue schematique de dessus d'un 
vehicule industriel equipe du systeme selon I'inven- 



tion. 

[0013] Les elements portant les memes references 
sur les differentes figures remplissent les memes fonc- 
tions en vue des memes resultats. 
[0014] Sur la figure 5, qui est une vue schematique 
en coupe, sont representes les elements constitutifs 
d'un systeme de vision d'accostage d'un vehicule indus- 
triel selon I'invention, le vehicule etant equipe d'un re- 
troviseur 19 a bras en suspension. Ces elements sont : 

une camera numerique 18, de type CMOS (Com- 
plementary Metal Oxide Silicium) ou CCD (Charge 
Coupled Device), integree dans le retroviseur 19 a 
bras en suspension, de type "dauphin" par exem- 
ple, de faibles dimensions et de poids reduit par rap- 
port a ceux du retroviseur. Elle est preferentielle- 
ment placee entre la charniere d'accrochage 20 du 
retroviseur a la cabine de pilotage et le miroir prin- 
cipal 21 du retroviseur destine a la vision laterale. 
Son objectif est oriente vers le sol, le long de la ca- 
bine de pilotage. 

un moniteur video ou un ecran 22 de type a cristaux 
liquides LCD (Liquid Cristal Display), place dans la 
cabine de pilotage et destine a visualiser au con- 
ducteur I'image delivree par la camera 18 de vision 
d'accostage, c'est-a-dire de la partie exterieure a la 
cabine, a cote de la roue avant cote passager. Ce 
moniteur peut etre monte sur un dispositif rabatta- 
ble vers le plafonnier ou vers la planche de bord, 
lorsque le conducteur n'a pas besoin de la vision 
d'accostage. 

un dispositif d'eclairage d'accostage 23, destine a 
eclairer le sol observe par la camera pendant la nuit, 
fixe a I'exterieur de la cabine du vehicule et pouvant 
etre integre egalement dans le bras du retroviseur 
19 a bras en suspension, ou bien integre dans la 
carrosserie de la cabine : . 

des moyens electroniques 24 de controle du fonc- 
tionnement du systeme selon I'invention, en parti- 
culier de I'alimentation electrique de la camera, de 
I'ecran et de I'eclairage, a partir de la batterie du 
vehicule, et de la visualisation des signaux video. 

[0015] Dans le cas ou le vehicule est equipe d'une 
autre source d'images video 25, telle qu'un lecteur de 
bande magnetique ou magnetoscope, analogique ou 
numerique, ou bien un lecteur de disques compacts de 
type CD ROM, le systeme de vision d'accostage selon 
I'invention doit comporter de plus des moyens 26 de 
commutation des signaux video, destine a Paiguillage 
des signaux provenant de la camera CCD 1 8 ou de ceux 
provenant de la source video auxiliaire, qui doit egale- 
ment etre alimentee electriquement par I'intermediaire 
des moyens electroniques 24 de controle. 
[0016] Par I'intermediaire des moyens electroniques 
24 de controle, un signal de consigne C 0 permet de se- 
lectionner les images video qui doivent etre affichees 
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sur I'ecran LCD 22 en provenance soit de la camera 
CCD 1 8. soit de la source video auxiliaire 25. Cette con- 
signe C Q en entree des moyens electroniques 24 de 
controle permet de commuter Tune ou I'autre des en- 
trees E c ou E s des moyens de commutation 26 reliees 
respectivement a la camera 18 et au magnetoscope 25 
pour que la sortie S envoie les images sur I'ecran 22. 
La particularite de cette consigne C Q est de ne pouvoir 
selectionner la source video auxiliaire 25 qu'en cas d'ar- 
r£t du moteur du vehicule, le conducteur ne pouvant re- 
garder un film video tout en conduisant son camion ou 
son autocar. Lorsque le moteur est en marche, seules 
les images provenant de la camera 18 de vision d'ac- 
costage pourront etre selectionnees. Pourcela, le signal 
de consigne C Q peut provenir par exemple d'un signal 
d'allumage du moteur. 

[001 7] La figure 6 illustre une vue schematique de Tar- 
riere de la cabine de pilotage 3, ou tracteur, du vehicule 
industriel, equipe du systeme selon {'invention, sur la- 
quelie est represents le repere cartesien automobile (O, 
X, Y, Z) : dont I'origine O est au point de concours de 
I'axe XX' horizontal confondu avec I'axe de I'essieu 
avant, de I'axe YY' horizontal parallele a I'axe longitudi- 
nal du vehicule passant dans le plan inferieur du chas- 
sis, et de I'axe ZZ" vertical passant par le milieu de I'es- 
sieu avant. La camera 18 de vision d'accostage, inte- 
gree au retroviseur, est orientee vers le sol, vers Texte- 
rieur de la cabine de telle sorte que son axe de visee 5 
fasse un angle aigu a avec I'axe vertical ZZ' dans le plan 
perpendiculaire au plan lateral de la cabine de pilotage 
et passant par le centre de gravite de la camera. Dans 
le cas particulier ou les coordonnees cartesiennes du 
centre de gravite de la camera sont x = 1000 mm, y = 
1700 mm et z = 2700 mm, Tangle a est egal preferen- 
tiellement a 16,7 degres. La trace du champ de vision 
d'accostage dans ce plan est representee par un trian- 
gle T v 

[0018] Le dispositif d'eclairage d'accostage 23 est 
constitue d'un reseau 28 de diodes electroluminescen- 
tes, par exemple de type HP telles que les diodes de 
reference HP WA-ML00 dont le courant nominal est egal 
a 70 mA, la longueur d'onde egale a 592 nm diffusant 
une couleur ambre, un angle de diffusion egal a 95 de- 
gres, une puissance dissipee maximale egale a 190 
mW. Chaque diode est un carre de 7,2 mm de cote. Ce 
reseau de diodes peut etre lineaire ou matriciel. 
[0019] Dans le cas de la figure 7 representant une 
coupe d'un bloc d'eclairage 23, les diodes 27 sont mon- 
ies en position "intrados", c'est-a-dire que leur rayon- 
nement est dirige vers Pexterieur du boitier d'eclairage. 
La part d'energie renvoyee par le couvercle 29 de pro- 
tection de la matrice de diodes en polymere se reflechit 
sur un reflecteur 30, a surface parabolique ou hyperbo- 
lique. dispose derriere la matrice de diodes, rendant ain- 
si plus efficace Teclairement des diodes. Pour des rai- 
sons d'esthetique, le bloc d'eclairage est ferme par un 
couvercle 29 en polymere teinte. La matrice de diodes 
est par exemple lineaire. 



[0020] Le cas de la figure 8 represente une vanante 
de realisation d'un dispositif d'eclairage 23 a diodes 27 
montees en position a extrados D . c'est-a-dire dirigees 
vers Tinterieur du dispositif. Elles emettent un rayonne- 
s ment se reflechissant directement sur le reflecteur 30, 
parabolique ou hyperbolique. 

[0021] La figure 9 est une vue schematique iateraie 
de la cabine de pilotage 3 d'un vehicule industriel, mon- 
tee sur le chassis 5 relie aux roues 6. La camera 18 in- 
10 tegree dans le bras d'un retroviseur lateral, est orientee 
vers I'arriere du vehicule, en plus de son orientation vers 
I'exterieur de la cabine selon un angle a par rapport a 
la verticale. Ainsi, I'axe de visee 8 de la camera forme 
aussi un angle p aigu avec I'axe vertical ZZ', dans un 
is plan parallele au cote de la cabine 3 passant par le cen- 
tre de gravite de la camera. Cet angle p est egal par 
exemple a 19,5 degres, dans le cas particulier defini 
pour la figure 6. La trace du champ de vision d'accosta- 
ge dans ce plan parallele est representee par un triangle 
T 2 sur cette figure 9. L'inclinaison de la camera permet 
de couvrir totalement la zone 12 de vision d'accostage 
reglementaire, representee sur les figures 2 et 3, ainsi 
que Tangle mort 16 precedemment decrits, le long des 
roues 6 de ia cabine de pilotage. 

Comme le montre cette figure 9, le dispositif d'eclairage 
peut etre place soit en position P v c'est-a-dire integre 
dans le bras du retroviseur 19, a cote de la camera 18, 
soit en position P 2 , c'est-a-dire integre dans ia carros- 
serie de la cabine de pilotage 3. 

[0022] La figure 10 conceme un autre mode de reali- 
sation du systeme de vision d'accostage, sur un vehi- 
cule industriel Equipe d'une visiere pare-soleil 31 fixee 
au niveau superieur du pavilion 32 de la cabine de pilo- 
tage 3, devant le pare-brise 33. Cette visiere pare-soleil 
depasse de part et d'autre de la cabine, dans les limites 
autorisees par la reglementation, de facon a pouvoir lo- 
ger une camera 1 8, et au besoin un dispositif d'eclairage 
23 par diodes. La camera est positionnee selon les me- 
rries coordonnees cartesiennes que celles definies a 
propos du mode de realisation decrit aux figures 6 et 9 t 
avec la meme inclinaison selon les angles a et p prece- 
dents. Les autres elements constitutifs du systeme se- 
lon I'invention, soit Pecran video 22, le dispositif d'eclai- 
rage 23 et les moyens electroniques 24 de controle, sont 
identiques a ceux decrits precedemment. 
[0023] La figure 11 concerne un troisieme mode de 
realisation du systeme de vision d'accostage, sur un ve- 
hicule industriel 6quipe d'un boitier 34 de signalisation 
exterieure de changement de direction, par feux cligno- 
tants par exemple, fixe au coin superieur 35 de la cabine 
de pilotage 3 au niveau du pavilion 32. Ce bottier de- 
passe de part et d'autre de la cabine, dans les limites 
autorisees par la reglementation, aussi est-il possible 
d'y loger une camera 18, et au besoin un dispositif 
d'eclairage 23 par diodes. La encore, la camera est po- 
sitionnee selon les memes coordonnees cartesiennes 
que celles definies a propos du mode de realisation de- 
crit aux figures 6 et 9, avec la mdme inclinaison selon 
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les angles a et P precedents. 

[0024] La figure 1 2 est une vue schematique de des- 
sus d'un vehicule industriel equipe d'un systeme de vi- 
sion d'accostage avec la camera 18 Sont representees 
d'une part, la zone de couverture au sol du champ de 
vision classique par miroir, de trace au sol referencee 
120, et d'autre part la zone z 2 de couverture au sol par 
la camera d'accostage, de superficie considerablement 
plus grande. 

[0025] De plus, le systeme de vision d'accostage par 
camera permet de couvrir egalement Tangle mort 16 
precedemment defini. Le systeme offrecomme avanta- 
ge un champ de vision plus complet qu'un retroviseur 
grand angle, sans angle mort. associe a un miroir d'ac- 
costage qui laissent un volume non visible par le con- 
ducteur, situe du cote du passager, a I'exterieur de la 
cabine, compris entre le sol et la limite du champ de vi- 
sion directe donnee par le miroir d'un retroviseur grand 
angle. 

Revendications 

1 . Systeme de vision d'accostage d'un vehicule indus- 
tries dote d'un equipement exterieur dont une partie 
au moins depasse du coin avant du pavilion supe- 
rieur de la cabine de pilotage place du cote oppose 
au conducteur, et d'un retroviseur portant au moins 
un miroir principal de retrovision et un miroir grand 
angle adjacents, place du cote oppose au conduc- 
teur, caracterise en ce qu'il comporte : 

une camera electronique numerique (18) inte- 
gree dans Tequipement exterieur, de dimen- 
sions et de poids faibles par rapport a ceux de 
I'equipement, avec un objectif oriente vers le 
sol, le long de la cabine de pilotage, de facon 
a couvrir totalement une zone d'ombre (12) si- 
tuee sous le champ de vision laterale du con- 
ducteur et le volume de Tangle mort (1 6) du mi- 
roir principal (8) de retrovision combine avec le 
miroir grand angle (1 7) le long des roues (6) de 
la cabine de pilotage (3) ; 
un moniteur video (22) ou ecran de type a cris- 
taux liquides, place a Tinterieur de la cabine de 
pilotage (3) ; 

un dispositit d'eclairage d'accostage (23), fix6 
a I'exterieur de la cabine et destine a §clairer le 
sol observe par la camera pendant la nuit ; 
des moyens electron iques (24) de controle du 
fonctionnement du systeme, soit de I'alimenta- 
tion etectrique de la camera, de Tecran et du 
dispositit d'eclairage, a partir de la batterie du 
vehicule, et de la visualisation et/ou de la com- 
mutation des signaux video. 

2. Systeme de vision d'accostage selon la revendica- 
tton 1 , caracterise en ce que, dans le repere carte- 



sien automobile (O, X, Y, Z), dont Torigine (O) est 
au point de concours de Taxe (XX 1 ) horizontal, pa- 
rallel a Taxe longitudinal du vehicule passant dans 
le plan inferieurdu chassis, de Taxe (YV) horizontal 

5 confondu avec Taxe de Tessieu avant, et de Taxe 
(ZZ 1 ) vertical passant par le milieu de I'essieu avant, 
ia camera (18) de vision d'accostage est orientee 
vers le sol de telle sorte que son axe de visee (5) 
fasse un angle aigu (a), avec Taxe vertical (ZZ') 

io dans le plan perpendiculaire au plan lateral de la 
cabine de pilotage et passant par le centre de gra- 
vite de la camera. 

3. Systeme de vision d'accostage selon la revendica- 
is tion 1 , caracterise en ce que, dans le repere carte- 

sien automobile (O, X, Y, Z), dont Torigine (O) est 
au point de concours de Taxe (XX') horizontal, pa- 
rallel a Taxe longitudinal du vehicule passant dans 
le plan inferieurdu chassis, de Taxe (YY') horizontal 

20 confondu avec Taxe de Tessieu avant, et de Taxe 
(ZZ*) vertical passant par le milieu de I'essieu avant, 
la camera (18) de vision d'accostage est orientee 
vers le sol de telle sorte que son axe de visee (8) 
fasse un angle aigu (P) avec Taxe vertical (ZZ 1 ), 

25 dans un plan paraliele au cote de la cabine (3) pas- 
sant par le centre de gravite de la camera (18). 

4. Systeme de vision d'accostage d'un vehicule indus- 
triel equipe d'un retroviseur a bras en suspension 

30 portant au moins un miroir principal de retrovision 
et un miroir grand angle adjacents, place du cote 
oppose au conducteur, selon Tune des revendica- 
tions 1 a 3, caracterise en ce que la camera elec- 
tronique numerique (18) est integree dans le bras 

35 du retroviseur (19), de dimensions et de poids fai- 
bles par rapport a ceux du retroviseur, avec un ob- 
jectif oriente vers le sol, le long de la cabine de pi- 
lotage, de facon a couvrir totalement une zone 
d'ombre (1 2) situee sous le champ de vision laterale 

40 (11) du conducteur et le volume de Tangle mort (1 6) 
du miroir (8) principal de retrovision combine avec 
le miroir grand angle (17) le long des roues (6) de 
la cabine de pilotage (3). 

45 5. Systeme de vision d'accostage d'un vehicule indus- 
triel equipe d'une visiere pare-soleil (31) fixee au 
niveau sup6rieur du pavilion (32) de la cabine de 
pilotage (3), devant le pare-brise (33), et dont au 
moins une partie laterale depasse de part et d'autre 

so de la cabine, dans les limites autorisees par la re- 
glementation, selon Tune des revendications 1 a 3, 
caracterise en ce que la camera electronique nu- 
merique (18) est integree dans la partie laterale de 
la visiere pare-soleil (31 ), du cote oppose au con- 

55 ducteur, de dimensions et de poids faibles par rap- 
port a ceux de la visiere, avec un objectif oriente 
vers le sol, le long de la cabine de pilotage, de facon 
a couvrir totalement une zone d'ombre (12) situee 
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sous le champ de vision laterale (1 1 ) du conducteur 
et le volume de Tangle mort (16) du mircir (S) prin- 
cipal de retrovision combine avec le miroir grand 
angle (17) le long ties roues (6) de la cabine de pi- 
lotage (3). 

6. Systeme de vision d'accostage d'un vehicule indus- 
triel equipe d'un boitier (34) de signalisation exte- 
rieure de changement de direction, par feux cligno- 
tants par exemple, fixe au coin superieur (35) de la 
cabine de pilotage (3) au niveau du pavilion supe- 
rieur (32), du cote oppose au conducteur, et depas- 
sant de part et d'autre de la cabine. dans les limites 
autorisees par la reglementation, selon Tune des re- 
vendications 1 a 3, caracterise en ce que la camera 
electronique numerique (18) est integree dans le 
boitier (34) de signalisation exterieure, de dimen- 
sions et de poids faibles par rapport a ceux du boi- 
tier, avec un objectif oriente vers le sol, le long de 
la cabine de pilotage, de facon a couvrir totalement 
une zone d'ombre (12) situee sous le champ de vi- 
sion laterale (1 1 ) du conducteur et le volume de Tan- 
gle mort (16) du miroir (8) principal de retrovision 
combine avec le miroir grand angle (17) le long des 
roues (6) de la cabine de pilotage (3). 

7. Systeme de vision d'accostage selon la revendica- 
tion 1 , caracterise en ce que le dispositif d'eclairage 
d'accostage (23) est constitue d'un reseau de dio- 
des electroiuminescentes lineaire ou matriciel. 

8. Systeme de vision d'accostage selon la revendica- 
tion 7, caracterise en ce que les diodes electroiumi- 
nescentes (27) sont montees de telle sorte que leur 
rayonnement est dirige vers Texterieur du boitier 
(28) d'eclairage. 

9. Systeme de vision d'accostage selon la revendica- 
tion 7, caracterise en ce que les diodes electroiumi- 
nescentes (27) sont montees de telle sorte que leur 
rayonnement est dirige vers Tinterieur du boitier 
(28) d'eclairage. 

10. Systeme de vision d'accostage selon la revendica- 
tion 1 , caracterise en ce que, dans le cas ou le ve- 
hicule est equipe d'une source d'images video (25) 
auxiliaire, telle qu'un lecteur de bande magn^tique 
ou magnetoscope analogique ou numerique ou lec- 
teur de disques compacts de type CD ROM, il com- 
prend de plus des moyens (26) de commutation des 
signaux video, destine a Taiguillage des signaux 
provenant de la camera numerique (1 8) ou de ceux 
provenant de la source video auxiliaire (25), qui doit 
egalement etre alimentee electnquement par I'inter- 
mediaire des moyens electroniques (24) de contro- 
le. 

11. Systeme de vision d'accostage selon la revenoica- 



tion 10, caracterise en ce que, par Tintermediaire 
des moyens electroniques (24) de controle, un si- 
gnal de consigne (C Q ) permet de selectionner les 
images video qui doivent etre affichees sur I'ecran 

5 (22) en provenance soit de la camera numerique 
(18), soit de la source video auxiliaire (25), cette 
consigne (C Q ) permettant de commuter Tune ou 
Tautre des entrees (E c ou E s ) reliees respective- 
ment a la camera (18) et a la source auxiliaire (25) 

io pour que la sortie (S) des moyens electroniques 

(24) de controle envoie les images sur Tecran (22), 
a la condition que le moteur du vehicule soit arrete 
pour pouvoir selectionner la source video auxiliaire 

(25) . 

15 

12. Systeme de vision d'accostage selon la revendica- 
tion 1 , caracterise en ce que le moniteur video (22) 
est monte sur un dispositif rabattable vers le plafon- 
nier ou vers la planche de bord de la cabine de pi- 

20 lotage (3), lorsque le conducteur n'a pas besoin de 
la vision d'accostage. 

13. Systeme de vision d'accostage selon la revendica- 
tion 2, caracterise en ce que, dans le cas particulier 
ou les coordonnees cartesiennes du centre de gra- 
vite de la camera sont x = 1 000 mm, y = 1 700 mm 
et z = 2700 mm, Tangle aigu (a), que fait Taxe de 
visee de la camera (1 8) de vision d'accostage avec 
Taxe vertical (ZZ') dans le plan perpendiculaire au 
plan lateral de la cabine de pilotage et passant par 
le centre de gravite de la camera, est egal a 16,7 
degres. 

14. Systeme de vision d'accostage selon la revendica- 
tion 3, caracterise en ce que, dans le cas particulier 
ou les coordonnees cartesiennes du centre de gra- 
vite de la camera sont x = 1000 mm, y = 1700 mm 
et z = 2700 mm, Tangle aigu (p) que fait Taxe de 
visee de la camera (1 8) de vision d'accostage avec 
Taxe vertical (22'). dans un plan parallele au cote 
de la cabine (3) passant par le centre de gravite de 
la camera (18), est egal a 19,5 degres. 
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FIG.8 
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